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本文对可控硅使用提供有趣的、描术性的实际的介绍。帮助读者在功率控制方面成功的应用双向可控硅，列出常见的九种触发电路方式。 

双向可控硅可以用门极和 MT1 间正向或负向电触发。因而能在四个象限触发。如图 10 所示。 

在负载电流过零时，门极用直流或单极脉冲触发，优先采用负的门极电流，理由如下。若运行在 4 象限，由于双向可控硅的内部结构，门极

离主载流区域较远，导致下列后果： 

1、高 IGT 需要高峰值 IG。 

2、由 IG 触发到负载电流开始流动，两者之间迟后时间较长，要求 IG 维持较长时间。 

3、低得多的 di/dt 承受能力，若控制负载具有高 di/dt（如白炽灯的冷灯丝），门极可能发生强烈退化。 

4、高 IL 值，对于很小的负载，若在电源半周起始点导通，可能需要较长时间的 

IG，才能让负载电流达到较高的 IL。 

在标准的 AC 相位控制电路中，如灯具调光器和家用电器转速控制，门极和 MT2 的极性始终不变。这表明，工况总是在 1 象限和 3 象限，这

里双向可控硅的切换参数相同。这导致对称的双向可控硅切换，门极此时最灵敏。 

在九种触发电路方式中，图 7、图 8、图 9 三种电路方式工作于象限 1 和象限 4。不建议采用来控制高 di/dt 的负载。图 3、图 4、图 5、图 6

四种触发方式工作在象限 2 和象限 3，图 1、图 2、图 3 等三种方式工作在 1 象限和 3 象限。门极都有较好灵敏度。 
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图10：工作象限说明
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图1：第一种触发方式
图3：第三种触发方式
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图7：第七种触发方式
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图4：第四种触发方式
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图8：第八种触发方式
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图9：第九种触发方式
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图5：第五种触发方式
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图6：第六种触发方式和过零信号
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图2：第二种触发方式
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